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1 Czes¢ ogolna

1.1 Nazwa nadana zamowieniu
PROJEKT BUDOWLANY dla przebudowywanego obiektu:

ADRES INWESTYCJI:

INWESTOR:

1.2 Przedmiot i zakres robot.

Zakres robot znajdujacych si¢ w specyfikacji obejmuje wszystkie czynnosci majace na celu
wykonanie instalacji teletechnicznych:
Zakres prac obejmuje m. in.:

e montaz o§wietlenia zewngtrznego,
o Ukladanie przewodow,
e Wykonanie pomiarow.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zwigzane z wykonaniem instalacji teletechnicznych
obejmuje:

e Wymagania dotyczace wiasciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich
przechowywania, transportu i skladowania,

Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn,

Wymagania dotyczace srodkoéw transportu,

Wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych,

Wymagania zwigzane z nadzorem i odbiorem robot.
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1.3 Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przystapieniem do przetargu, winien przeprowadzi¢ wizj¢ lokalng oraz :

e Zapozna¢ si¢ z miejscami, w ktorych beda wykonywane prace okre§lone w umowie i zbada¢ ich
dostgpnosc;

e Zapozna¢ si¢ z ogoélnymi warunkami realizacji robot, a w szczegélnosci z potozeniem i
wymiarami pomieszczen, warunkami utrzymania sprzgtu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nie bedzie mogt powotywac si¢ na niedostateczng znajomos¢
miejsca realizacji robot lub zty dostep do pomieszczen w celu zadania dodatkowych optat.

Na caly czas trwania robot, Wykonawca wyznaczy uprawnionego Kierownika Robot. Kierownik
Robot bedzie jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawcy wpiséw w
dzienniku budowy.

Kierownik Robot bedzie odpowiedzialny za:
- bezpieczenstwo na terenie budowy

- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najpozniej w dniu przystgpienia do robot Wykonawca przekaze dane personalne Kierownika
Robot wraz z kopia uprawnien.

1.2 Zabezpieczanie intereséw osob trzecich

Wykonawca musi zadba¢, aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naruszenia intereséw
0sob trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujacych przepiséw oraz
powinien zapewni¢ ochron¢ wlasno$ci publicznej 1 prywatne;.

1.30chrona srodowiska

Wykonawca musi podejmowa¢ wszystkie niezb¢dne dzialania, aby stosowac si¢ do przepisow i
normatywOw z zakresu ochrony $rodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Podczas
wykonywania robot budowlanych wykonawca bezwzglednie musi unika¢ szkodliwych dziatan,
szczegblnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dla §rodowiska i otoczenia czynnikow.

1.4 Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wlasnego mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbednych zabezpieczen zwiazanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi si¢ bezwzglednie stosowa¢ do postanowien Instrukcji Bezpieczenstwa oraz
wszelkich polecen Kierownika Budowy zwigzanych z bezpieczenstwem na terenie budowy.

Wykonawca zobowigzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasadami sztuki
budowlanej oraz do przestrzegania zapisOw wytycznych technicznych odpowiadajacych zakresowi
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zlecenia oraz aktow prawnych obowigzujacych w okresie trwania umowy, w tym w szczegdlnosci
Polskich Norm. W szczeg6lnosci wykonawca jest zobowigzany wykluczy¢ prace personelu w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spelniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

1.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwigzane z organizacja zaplecza dla wlasnych potrzeb oraz
zapewnia na wilasny koszt wszelkie srodki majace na celu prawidtowe i peilne zabezpieczenie
wykonanych przez siebie robot.

1.6 Warunki dotyczgce organizacji ruchu

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialdw, sprzg¢tu i narzedzi
muszg by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spelnia¢ wymagania wynikajace z
obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Materiaty przewozone takimi $rodkami
transportu powinny gwarantowaé przewoz bez uszkodzen 1 z zachowaniem warunkow
bezpieczenstwa pracy.

1.4 Nazwy i kody robot budowlanych w zakresie objetym przedmiotem zamowienia

CPV45315100-9 - Instalacyjne roboty elektryczne

1.5 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okredlenia, nazwy, ktore znalazty si¢ w tej specyfikacji sg zgodne albo rownowazne z
Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r.,
albo z okresleniami ujetymi w odpowiednich przepisach podanych w punkcie 10 specyfikacji.
Roboty musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepisow, norm i
instrukcji. Nie wyszczegoélnienie jakichkolwiek obowigzujacych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

2 Wilasciwosci wyrobéw budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent:

e dokonal oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wedlug
okreslonego systemu oceny zgodnosci z mozliwo$cia zastosowania rozwigzan
rownowaznych,

e posiada deklaracje zgodnosci CE z mozliwo$cig zastosowania rozwigzan rownowaznych -
dokument wystawiony przez producenta i potwierdzajacy zgodnos¢ wyrobu z
wymaganiami  zasadniczymi oraz spelnienie innych wymagan rozporzadzenia
(rozporzadzen).

e oznakowal wyroby znakiem CE z mozliwo$cig zastosowania rozwigzan rownowaznych.

Przed zabudowaniem materiatdbw na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie wymagane
dokumenty dla udowodnienia powyzszego. Wszystkie materialy, ktore nie spetniaja wymogow
technicznych okreslonych przez specyfikacje (np. materiaty, ktore byty przechowywane niezgodnie



SIERPIEN 2015

SPECYFIKACJA WYKONANIA I ODBORU ROBOT
5

z zaleceniami producenta i zmienily si¢ ich wlasnos$ci) beda uznawane za materialy nie
odpowiadajace wymaganiom.

3 Wymagania szczegolowe dotyczace sprzetu i maszyn do robot budowlanych

Sprzet i narzgdzia, ktore beda wykorzystywane do wykonania prac objetych ta specyfikacjg musza
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okresowym przegladom zgodnie z
zaleceniami producenta. Musza spetnia¢ one wymogi BHP i bezpieczenstwa pracy. Nie wolno
stosowac sprzetu, ktory nie spetlnia powyzszych wymagan i nie wolno wykorzystywaé go
niezgodnie z przeznaczeniem. Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkow
transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatow.

4 Wymagania dotyczace Srodkow transportu

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materiatow, sprzetu i narzedzi
muszg by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spelnia¢ wymagania wynikajace z
obowiazujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materiaty przewozone takimi srodkami
transportu powinny gwarantowa¢ przewoz bez uszkodzen i1 z zachowaniem warunkow
bezpieczenstwa pracy.

5 Wymagania dotyczace wykonania robdét

Trasy instalacji

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzagdzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji oraz
remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

Montaz uchwytow i konstrukcji wsporczych

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podioza w sposéb trwaty,
uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac, oraz
sam rodzaj instalacji.

Przejscia przez sciany i stropy

Przej$cia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania:

a) wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. musza
by¢ chronione przed uszkodzeniami.

b) przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych,

c) przejscia pomiedzy pomieszczeniami o réoznych atmosferach powinny by¢
wykonywane w sposob szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie si¢ wyziewow,

d) obwody instalacji elektrycznych przechodzac przez podtogi musza by¢ chronione do
wysoko$ci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed
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uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowa¢ rury stalowe, rury z tworzyw
sztucznych, korytka blaszane itp.

Uktadanie przewodow
Przewody uktada¢ w rurach RB albo PESZEL max fil6mm lub fi20mm w zaleznosci od instalacji.

Ukladanie rur

Rury nalezy uktadac na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytach osadzonych w podtozu.
Konce rur przed potaczeniem powinny byé pozbawione ostrych krawedzi. Zaleznie od przyjetej
technologii montazu i rodzaju tworzywa taczenie rur ze soba oraz sprzetem i osprzetem nalezy
wykonywacé przez:

— wsuwanie w otwory lub kielichy z rownoczesnym uszczelnianiem potaczen,

— wkrecanie nagwintowanych koncow rur,

— wkrecanie nagrzanych koncow rur.

Luki na rurach nalezy wykonywa¢ tak aby splaszczenie przekroju nie przekraczato 15%
wewnetrznej $rednicy. Promien giecia powinien zapewnia¢ swobodne wciaganie przewodow.

Cata instalacja rurowa powinna by¢ wykonana ze spadkiem 0.1% aby umozliwi¢ odprowadzenie
wody powstatej z ewentualnej kondensacji. Zabrania si¢ uktadania rur z wciagnigtymi w nie
przewodami.

Wcigganie przewodow

Przed przystgpieniem do wciggania przewodow nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢ wykonanego
rurowania, zamocowania sprzetu i osprzetu, jego potaczen z rurami oraz przelotowosc.

Wociaganie przewodow nalezy wykona¢ za pomoca specjalnego osprzetu montazowego. Nie wolno
do tego celu stosowac przewodow, ktore pozniej zostang uzyte w instalacji. Laczenie przewodow
wykona¢ wg wczesniej opisanych zasad.

Wykonanie instalacji podtynkowej
Wykonanie instalacji p/t wymaga¢ bedzie:
e ulozenia przewodoéw i zainstalowania osprzetu przed wykonaniem tynkowania.
W przypadku wykonywania instalacji na istniejacych Scianach niezbedne bedzie wykucie
odpowiednich bruzd pod przewody i $lepych wnek pod osprzet oraz ich zatynkowanie.
Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable uszczelniaé w osprzecie oraz
aparatach za pomoca dtawnikow.
Srednica glowicy i otworu uszczelniajacego pierscienia powinna by¢ dostosowana do $rednicy
zewngetrznej przewodu lub kabla.
Po dokreceniu dlawic zaleca si¢ dodatkowe uszczelnienie ich za pomocg odpowiednich
uszczelnien.

5.1 Zasilanie obiektu

Zasilanie obiektu realizowane jest za posrednictwem istniejacego zlacza kablowo-

pomiarowego ZK-Ppp nr: R1 ZK 50568 zlokalizowanego na terenie dziatki dz. 48 obr. 4155. W
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zwigzku ze zmiang sposobu ogrzewania budynku zaplecza administracyjno-sztniowego z
grzejnikow elektrycznych na cieplo systemowe z sieci cieplnej, do zasilania projektowanych
dwoch boisk zostanie wykorzystana powstata nadwyzka mocy przytagczeniowe;.

Inwestor posiada podpisang umowe¢ przytaczeniowg z zakltadem energetycznym ENEA
Operator sp. z 0.0, z mocg umowna 90kW na napigcie 0.4kV, z zabezpieczeniem

przedlicznikowym 3x160A.

5.2 Oswietlenie parkingu
Projektowany parking, nalezy oSwietli¢ szeScioma oprawami ze zrodlem HIT-70W na

stupach stalowych 4.5m np. produkcji MABO MSO0-45-1, instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z
zataczonym zagospodarowaniem terenu. Instalacje nalezy wykona¢ kablem YAKY 3x16mm (wg
oznaczenia zgodnie ze schematem i planem zagospodarowania), zasilanie z istniejgcej oprawy

o$wietleniowej znajdujacej si¢ w bezposrednim sgsiedztwie parkingu.

Wraz z trasami kablowymi na dnie wykopu nalezy prowadzi¢ drut stalowy Fe-Zn
8mm jako uziom powierzchniowy, drut nalezy laczy¢ z uziomem budynku i szyna/zaciskiem
PE urzadzenia elektrycznego przylaczanego, stupow oswietleniowych itp. Dodatkowo na
kazdym rozgalezieniu i koncu linii zasilajacej nalezy wykona¢ uziom pograzany typu

GALMAR, R<10ohm.

5.3 Obliczenia techniczne

1. Obliczenia techniczne zgodnie zgodnie z norma,
2. Spadki napig¢ na instalacjach wewnetrznych zgodnie z norma.

3. Czasy wylgczenia pradéw zwarciowych dla przyjete $rednic przewoddéw zachowane.

4. Urzadzenia dobrane na prady zwarciowe.

6 Kontrola, badania i odbiér wyrobéw i robét budowlanych

Dla zachowania warunkow gwarancji, nalezy bezwzglednie zapewni¢ konserwacje
systemu przez podmiot autoryzowany przez gwaranta.
Konserwacja systemu sygnalizacji pozaru i oddymiania w pelnym zakresie  musi by¢
przeprowadzana w okresach minimum 1 raz w ciggu 6 miesi¢cy i powinna zosta¢ uzgodniona w
odrebnej umowie konserwacyjne;j.
Podczas kazdej konserwacji okresowej nalezy wykonac nastepujace sprawdzenia:
sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamocowania calego wyposazenia i urzadzen na
podstawie dokumentacji techniczne;j;
sprawdzenie poprawno$ci dzialania wszystkich czujek, tacznie z urzadzeniami uruchamianymi
recznie, sprawdzenie poprawnosci oprogramowania centrali, poprawnos$ci wykonywanych
sterowan oraz poprawnosci wykonywanych monitorowan;
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sprawdzenie zgodnoS$ci z wymaganiami wszystkich polaczen gietkich;
sprawdzenie zasilania awaryjnego centrali;
sprawdzenie centrali i jej obstugi zgodnie z zaleceniami

7 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar robot trzeba wykonywaé w obecnosci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony
powinien by¢ zgodnie z obowigzujacymi zasadami zaré6wno na etapie wykonywania, jak i po
zakonczeniu wykonywania elementu robdt stanowigcego odrgbng cato$¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykona¢ w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.

8 Odbior robot budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowiazany dostarczy¢ Inwestorowi nastepujace
dokumenty:
¢ Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkow roboczych,
e Pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielem inwestora oraz z zespotem
projektowym,
e Dziennik budowy i ksigzke obmiarow,
e Protokoty odbioréw cze$ciowych,
e Instrukcji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dokumenty
zwigzane z zastosowanymi urzadzeniami i materiatami,
e Protokoty sprawdzenia, skutecznosci i wydajnosci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotyczace dokumentéw moga ulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora. Obowigzkowo w
sktad komisji wchodza:

e Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

¢ Kierownik budowy (gléwny wykonawca robét),

e Kierownik robot elektrycznych,

e Przedstawiciele uzytkownika obiektu.

Warunkiem koniecznym dla odbioru koncowego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie
gwarancji systemowej producenta, potwierdzajacej jakos¢ 1 zgodno$¢ wszystkich
zainstalowanych toréw transmisyjnych z wymaganiami dokumentacji projektowe;j
1 parametrami zdefiniowanymi przez obowigzujace normy.

W celu odbioru instalacji okablowania strukturalnego, nalezy spetnic¢ nastepujgce warunki:
1. Wykona¢ komplet pomiarow — opis pomiardw czesci miedzianej.

1. Wykonawstwo pomiard6w powinno by¢ zgodne z norma PN-EN
50346:2004/A1+A2:2009 z mozliwos$cig zastosowania rozwigzan rownowaznych.
. Pomiary nalezy wykona¢ dla wszystkich interfejsow okablowania poziomego.

— Nalezy uzy¢ miernika dynamicznego (analizatora), ktory posiada wgrane
oprogramowanie  umozliwiajgce  pomiar parametrow  wedlug aktualnie
obowigzujacych norm. Sprzet pomiarowy musi posiada¢ aktualny certyfikat
potwierdzajacy doktadno$¢ jego wskazan.
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— Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw musi charakteryzowacé sie
przynajmniej IV klasg doktadnosci wg IEC 61935-1/Ed. 3 z mozliwos$cia
zastosowania rozwigzan rownowaznych.

— W przypadku sieci miedzianej pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowe;j
kanalu razem z kablami krosowymi (ang. ,.channel”) — przy wykorzystaniu
odpowiednich adapteréw pomiarowych specyfikowanych przez producenta sprzetu
pomiarowego.

— Pomiary nalezy skonfrontowa¢ z wydajnoscig klasy EA specyfikowane; wg.
ISO/IEC11801:2002/Am2:2010 lub EN50173-1:2011 z mozliwos$cig zastosowania

rozwigzan rownowaznych.

Pomiar kazdego toru transmisyjnego poziomego (miedzianego) powinien zawierac:
e mape polaczen,
e dlugos$¢ potaczen i rezystancje par,
e opOznienie propagacji oraz roznic¢ opdznien propagacji,
e tlumienie,
¢ NEXT 1 PS NEXT w dwoch kierunkach,
e ACR-F1PS ACR-F w dwoch kierunkach,
e ACR-N1PS ACR-N w dwoch kierunkach,
e RL w dwoch kierunkach,

e PSAACREF oraz PSANEXT lub informacje od producenta, ze parametry te
sa spelnione w danej konfiguracji (wymagany odpowiedni certyfikat
wydany przez laboratorium pomiarowe).

2. Zastosowac si¢ do procedur certyfikacji okablowania producenta.

Przyktadowa procedura certyfikacyjna wymaga speinienia nastepujacych
warunkow:

2.1. Dostawy rozwigzan i elementéw zatwierdzonych w projektach wykonawczych
zgodnie

z obowiazujaca w Polsce oficjalng drogg dystrybucji wyznaczong przez Producenta
okablowania

2.2. Przedstawienia producentowi listy produktow nabytych poprzez autoryzowany
kanat dystrybucji w Polsce.

2.3. Wykonania okablowania strukturalnego w catkowitej zgodno$ci z obowigzujgcymi
normami ISO/IEC 11801 z mozliwoscig zastosowania rozwigzan réwnowaznych, EN
50173-1 z mozliwos$cig zastosowania rozwigzan rownowaznych, EN 50174-1, EN 50174-2
z mozliwoscig zastosowania rozwigzan réwnowaznych dotyczacymi parametréw
technicznych okablowania, jak rdGwniez procedur instalacji i administracji.
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2.4. Potwierdzenia parametréw transmisyjnych zbudowanego okablowania na zgodno$¢
z obowiazujacymi normami przez przedstawienie certyfikatow pomiarowych wszystkich
torow transmisyjnych miedzianych.

2.5. Wykonawca musi posiada¢ status i uprawnienia w zakresie instalacji okablowania
strukturalnego, potwierdzony umowg zawarta z producentem, regulujaca warunki
udzielania w/w gwarancji przez producenta.

2.6. W celu zagwarantowania Uzytkownikom koncowym najwyzszejjakosci parametrow
technicznych i1 uzytkowych, cata instalacja ma by¢ zweryfikowana przez inzynierow ze
strony producenta.

9 Rozliczenie roboét

Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw pomontazowych.
Nalezy wykona¢ sprawdzenie odbiorcze. Wszystkie czynnosci, za pomocg ktorych kontroluje si¢
zgodnos¢ instalacji elektrycznej z odpowiednimi wymaganiami normy PN-HD 60364-6 z
mozliwo$cig zastosowania rozwigzan rownowaznych z mozliwo$cig zastosowania rozwigzan
roéwnowaznych powinny obejmowac: ogledziny, proby i protokotowanie.
Ogledziny nalezy wykona¢ przed probami i powinny obejmowac nast¢pujace sprawdzenia:
e sposob ochrony przed porazeniem pragdem elektrycznym,
e wystepowanie przegrod ogniowych i innych $rodkéw zapobiegajacych rozprzestrzenianiu
si¢ ognia oraz ochrony przed skutkami dziatania ciepta,
o dobor przewodow z uwagi na obcigzalno$ci pradowa i spadek napiecia,
e dobdr i nastawienie urzadzen zabezpieczajacych i sygnalizujacych,
wystepowanie i prawidlowe umieszczenie wlasciwych urzadzen do odtaczania
izolacyjnego i tgczenia,
prawidtowe oznaczenie przewodow neutralnych i ochronnych,
przylaczenie tacznikow jednobiegunowych do przewodow fazowych,
obecnos¢ schematow, napisow ostrzegawczych lub innych podobnych informacji,
oznaczenie obwodow, urzadzen zabezpieczajacych przed pradem przetezeniowych,
tacznikow, zaciskow, itp.,
poprawno$¢ polaczen przewodow,
wystepowanie ciggtosci przewoddéw ochronnych, w tym przewodoéw ochronnych potaczen
wyréwnawczych gtéwnych i polaczen wyréwnawczych dodatkowych,
dostepnos¢ urzadzen, umozliwiajaca wygodng obstuge, identyfikacje,
Proby powinny obejmowac czynno$ci w nastgpujacej kolejnosci:
cigglos¢ przewodow,
rezystancja izolacji instalacji elektrycznej,
ochrona za pomoca SELV, PELV lub separac;ji elektrycznej,
samoczynne wylgczanie zasilania,
ochrona uzupelniajaca,
sprawdzenie biegunowosci,
sprawdzenie kolejnosci faz,
proby funkcjonalne i operacyjne,
spadek napigcia,
po zakonczeniu czynnosci sprawdzajacych nalezy sporzadzi¢ protokét odbiorczy. W
protokole nalezy poda¢ osobe lub osoby odpowiedzialne za bezpieczenstwo, budowe i
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sprawdzenie instalacji, uwzgledniajac indywidualng odpowiedzialno$¢ tych oséb w
stosunku do osoby zlecajacej prace.

e Zaleca si¢ sporzadzenie protokotu wedtug wzoréw zgodnie z normg PN-HD 60364-6 z
mozliwoscig zastosowania rozwigzan rownowaznych

10 Dokumenty odniesienia

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 1. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow
(Dz. U. Nr 109, poz. 719) z mozliwoscig zastosowania rozwigzan rownowaznych,

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r.
w sprawie wykazu wyrobow stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub
ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych
wyrobow do uzytkowania (Dz. U. Nr 143, poz. 1002 ze zm.), z mozliwos$cig zastosowania
rozwigzan rownowaznych

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie /Dz. U. Z dnia 15
czerwca 2002 roku/ z mozliwos$cig zastosowania rozwigzan rownowaznych,

e Specyfikacja Techniczna PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowe;.
Cze$¢ 14: Wytyczne planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i
konserwacji z mozliwoscig zastosowania rozwigzan rownowaznych,

e Polska Norma PN-EN-08350-14; Systemy sygnalizacji pozarowej; Projektowanie,
zakladanie, odbidr, eksploatacja i konserwacja instalacji z mozliwoscig zastosowania
rozwigzan rownowaznych,

e Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych - IE 1980 z mozliwosciag zastosowania
rozwiazan rownowaznych,

e PN-84/8984-10 ,,Zaktadowe sieci telekomunikacyjne wnetrzowe. Instalacje wngtrzowe” z
mozliwoscig zastosowania rozwigzan rownowaznych,

e PN-89/8984-17/03 , Telekomunikacyjne sieci wewnatrzzaktadowe-przewodowe linie
kablowe. Ogolne wymagania i1 badania.”, z mozliwoscia zastosowania rozwigzan
réwnowaznych

e Katalogi i1 karety katalogowe producenta z mozliwoscig zastosowania rozwigzan
réwnowaznych
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